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一类变系数线性系统解的稳定性

数学第一教研室 廖福成

摘 要

本文引用向量
、

矩阵的模
，
采用纯量��

��� � � � 函数法
，
得到了变系数线性大

系统的零解渐近稳定的几个充分条件
，
即定理 �

、
�和 �

，
并通过严格的理论证明

，

对其各 自的稳定性参数区域进行了比较
。

王慕秋等在文 〔 �〕及文���中研究了线性常系数大系统及变系数大系统的稳定性
。

本文

引用向量
、

矩阵的模
，
得到比文 〔 �〕 、

�� 〕更好的结采汕 本文要用到� ������矩阵的一些性

质
，
关于人仕 �� ���矩阵的性质

，
可参看有关文献

，
例如 ��〕 、

��〕 ，
这里从略

。
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。

我们还可以推出以下定理
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同上面类似可证定理 �成立
。
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‘ 定理 �给出了由定理 �
、
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本文根据研究生毕业论文整理
。

在此
，
向指导老师

，
东北工学院数学系副教授刘溢名

、

于学贞表示感谢
，
辽宁大学数学系雷鸣踏副教授曾对本文提了有益的意见

，
也向他表示感谢

。
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